vV 4 D? D Bedienungsanleitung
NY PJ

N fur Energiekontrollsystem 7.001.007

Mi 7000 N Ausg. 04/87

1. Allgemeines:

Das Energiekontrollsystem MI 7000 N unterdriickt das Auftreten von
Leistungsspitzen wirkungsvoll.

Durch stdndige Uberwachung des Energieverbrauchs wird frithzeitig die
Gefahr einer Maximumiiberschreitung erkannt und gemeldet. In diesem
Fall werden gezielt Verbraucher abgeschaltet oder das Einschalten
verhindert oder verzogert.

Das Energiekontrollsystem arbeitet microproiessorgesteuert. Durch
modulare Aufbauweise sind Erweiterungen und Kombinationen méglich
zur Erfillung aller betrieblichen Anforderungen.

Zur Ansteuerung werden ein Mefzyklus-Synchronimpuls und energie-
proportionale Arbeitsimpulse bendtigt. Die Arbeitsimpulse konnen
mit dem KBR-Mefiwandlerzihler ME 5400 erzeugt oder vom jeweiligen
EVU potentialfrei zur Verfligung gestellt werden.
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1.2.Tastatur:

Momentaner Leistungsbezug in kW

Arithmetischer Mittelwert des
Leistungsbezugs in kW zum Zeit-
punkt der Abfrage, bezogen auf
den Beginn der Meflperiode.

Korrekturleistung mit entspre-
chendem Vorzeichen zum Zeitpunkt
der Abfrage, bezogen auf das
Ende der Meflperiode.

Restliche Laufzeit der aktuellen
Mefperiode.

Nur aktiv in Verbindung mit
KBR-A/D-Wandler,

Start der internen Periode

(s. Dialogfithrung) nur bei der
Inbetriebnahme des Systems syn-
chron zum EVU-Zghler.

Interne Riickstellung des nach-
gefilhrten Sollwertes, z.B. am

Monatsende, wenn Maximumz#hler
vom EVU zuriickgestellt wird.

Dieser Teil ist (ausgenommen
der Funktionstasten) nur aktiv
bei der Dialogfithrung, d.h.
nach Eingabe des Kennwortes

Zeilenvorschub
Zeile zurlick
L&schtaste

Leerzeichen



Zusdtzliche Funktionstasten:

TSYN: Anzeige von Zeit, Datum und Wochentag
z.B. 091530 170785 MI
Zeit Datum Wochentag
9°15'30" 17.07.85 Mittwoch
A Ausschaltung der Fehlermeldungen
E : Aktivierung der Fehlermeldung, d.h. bei einem Stdrungs-

fall erscheint in der LCD-Anzeige eine entsprechende
Meldung (ist nach Programmierung aktiviert).

z.B. "Gefahr Ueber"

T Anzeige des aktuellen Sollwertes
Wurde eine Sollwert-Nachfithrung programmiert, so
erscheint der nachgefiihrte Sollwert.

2. Anschliisse

2.1 Hauptprozessor

Klemmen 1-8: Beim Energiekontrollsystem kdnnen je nach Bedarf bis zu
2 verschiedene Sollwerte programmiert werden. Die Ak-
tivierung des gewiinschten Sollwertes erfolgt durch
entsprechende Briicken bzw. potentialfreie Kontakte.

Klemmen 9,10: Riickstellimpuls bei Nachfithrung des Leistungssollwertes
(Dialog Pkt. '"19, 20").

Klemmen 11,12: Synchronimpuls zur Mefperiodenriickstellung (Dialog
Pkt. ngn)

Klemmen 13,14: Die empfohlene Zusatzschaltung zeigt einen vorausgegangenen

Netzausfall an.
Mit Taster T1 mufl die Anzeige reaktiviert werden
(erstmalig bei Inbetriebnahme).

L :
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Klemmen 15,16: Anschlufl fiir Arbeitsimpuls (vom EVU oder iiber
KBR-Impulsgeberzidhler ME 5400)

Der Zustand der Eingidnge (1416) wird tiber die dazugehdrigen LED's
auf der Eingabetastatur angezeigt.
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2.2.3 Netzteil

[ Moo N |
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Signat-
umsetzer
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Abschirmung ein-
seitig auf Schutz-
erde.

Klemmen 23 - 25: dreiadrige, abgeschirmte Busleitung zum
Signalumsetzer.

Wichtig! Zur Vermeidung von Stéreinfliissen ist die Abschirmung
einseitig auf Schutzerde zu legen!

Klemmen PE-N-L1: Netzanschluf}

Auf der Netzteilbaugruppe befindet sich die
RESTART-Taste (Inbetriebnahme Pkt. 1.).
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3. Inbetriebnahme

3.1 Analyse der Anlage

Nach Analyse der vorhandenen Anlagen und Gerdte wird ein Schema fest-
gelegt, nach dem bestimmte Energieverbraucher ab- und zugeschaltet
werden kénnen. Dies geschieht unter Beriicksichtigung von mehreren
Faktoren:

* Welche Verbraucher diirfen zur Absenkung der Bezugsspitzen iiberhaupt
abgeschaltet werden?
Vorrangig sind dies Anlagen, die nicht unmittelbar der Sicherheit
des Betriebes oder der Aufrechterhaltung der laufenden Produktion
dienen.

* Wie lang darf ein Gerdt iiber einen definierten Zeitraum (Mefperiode)
hdchstens abgeschaltet sein?

Diese Daten in das System einzugeben, ist ein einmaliger Aufwand. Wenn

einige Vorgaben sich im praktischen Betrieb nicht als sinnvoll erwei-
sen, kénnen sie nachtrdglich korrigiert werden.

3.2 Programmierung

Wichtig! Wiahrend der Programmierung und der Blockiibertragung ist die
BusTeitung abzuklemmen, Stecker (23, 24, 25) ziehen.

Die Eingabe aller notwendigen Daten in das System geschieht im 'Dialog',
bei dem der Anwender gefiihrt wird. In der 16-stelligen LCD-Anzeige er-
scheinen nach Eingabe des Kennwortes Fragen, die anlagenspezifisch zu
beantworten sind. Sind die vorprogrammierten Antworten richtig, wird
die Frage lediglich mit dem Zeilenvorschub abgeschlossen. Tragen Sie
bitte Ihre Daten in den beigefiigten Programmierungsdialog ein (Anhang).

1. RESTART-Taste betdtigen. Etwa eine Minute lang {iberprift sich das
System selbst. In der Anzeige erscheinen die Checksummen von Ter-
minal (CTxx) und Hauptprozessor (CHxx). Danach meldet sich das
System mit:

KBR MULTIMAX XX (z.B. C3)
2. Taste '"{|" driicken (Zeilenvorschub)

Wichtig! Jede Antwort im nun folgenden Dialog muB mit einem
Zeilenvorschub abgeschlossen werden (AuBer Punkt ''6")



Es erscheint
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Thre Antwort

Erlduterung

3. KENNWORT

4. AUSBAUSTUFE
5. ZEIT

6. TSYN

7. DATUM

8. MAXWACH J/N

9. T IMP EXT J/N

10..T IMP INT J/N

11. T NETZ 0 J/N

12. MESSP MIN

13. RUECKST SEK

14, ZEW I/KWH

15. UEBVER U

16. UEBVER I

SERVUS

1

XX XX XX
z.B. 07-32-12
"-t' = Leerzeichen

Funktionstaste
"T-SYN'" dricken

XX XX XX
2.B. 01-11-84
n." = Leerzeichen

J

X
1-stellig

X
1-stellig

X
1-stellig

xxXx
3-stellig

xx
2-stellig

000X
6-stellig

XXX
3-stellig

XXX
3-stellig

Nur bei richtigem Kennwort erlaubt das
System den Einstieg in das Programm.

Eingabe der aktuellen Uhrzeit,
jedoch Vorgabe von ca. 30 Sek.

Bei Erreichen der eingegebenen Zeit
(Vergleich mit Uhrzeit), wird die
"innere Uhr' auf die Uhrzeit syn-
chronisiert.

Eingabe von Tag, Monat, Jahr.

Definiert den Einsprung in den
Fragenkatalog, hier 'Maximumwichter".

Definiert, ob Synchronimpuls extern
gespeist wird (vom EVU-Z&hler).

Bei "J" Zeile 11

Bei '"N'"' Zeile 10

Definiert, ob Synchronimpuls im Gerédt
selbst erzeugt werden soll.

Definiert, ob bei Netzausfall die in-
terne Zeit weiterlaufen soll, oder
nicht. Damit ist man in der Lage, eine
bei manchen Zihlern auftretende '‘Gang-
reserve' zu simulieren.

Eingabe der Mefiperiodendauer, ein-
schlieflich der Riickstellzeit in
Minuten, z.B. 15 Minuten.

Eingabe der Riickstellimpulszeit
in Sekunden, z.B. 9 Sekunden.

Eingabe der Impulswertigkeit des
verwendeten Impulsgeberzdhlers.

Einheit: J0puise

Eingabe des Ubersetzungsverhdltnisses
des Spannungswandlers. Sind keine
Spannungswandler eingesetzt (Messung
am 380 V Netz), so mu die Eingabe
"1" erfolgen.

Eingabe des Ubersetzungsverhdltnisses
der Stromwandler.



Es erscheint

Thre Antwort

Erliuterung

17.

18.

19.

20.

21.

22.

23.

24.

P1 SOL KW

P2 SOL KW

P1 NACHF J/N

P2 NACHF J/N

P1 RUECK E J/N

P2 RUECK E J/N

WATCHDOG J/N

STUFENZAHL

XXXXXX
6-stellig

XXXXXX
6-stellig

X
1-stellig

X
1-stellig

X
1-stellig

1-stellig

X
1-stellig

XX
2-stellig

Sollwerte P1 und P2,
definieren den je Meflperiode
zugelassenen Maximalwert in KW.

Die Umschaltung auf die verschiedenen
Sollwerte erfolgt durch potentialfreie
Kontakte (s. Anschluflbelegung).

Definieren fiir die Sollwerte P1 und PZ,
ob bei einer mdglichen Sollwertiiber-
schreitung der vorgegebene Wert nach-
gefithrt wird oder nicht (Gleitender
Sollwert). Die Nachfithrung ist sinn-
voll zur Ermittlung der optimalen Lei-
stungsimpulse, wenn z.B. nicht geniigend
Leistung abgeschaltet werden kann.

Wird fir mindestens einen Sollwert eine
Nachfithrung programmiert, so kann hier
die Art der Riickstellung des nachge-
fithrten Wertes auf den anfangs einge-
gebenen Wert (z.B. am Ende des Monats)
gewdhlt werden.
Bei '"J": externe Riickstellung mit
potentialfreiem Kontakt
(s. AnschluBbelegung)
Bei 'N'': Riickstellung durch Driicken
der Taste "PN" an der Ein-
gabetastatur.

Testzyklus, bei dem sich das gesamte
System in bestimmten Zeitabst#dnden auf
alle Funktionen selbst {iberpriift. Hier-
zu wird ein zusdtzlicher Baustein
(Anfrage bei KBR) an die Stufe 1 des
ersten Signalumsetzers angekoppelt.

Die Stufe 1 ist dann nicht als Schalt-
stufe verwendbar.

Eingabe der Anzahl der angeschlossenen
Abschaltstufen (Uberwachungsstufen).
Zulédssiger Bereich: 1....8

Nachfolgend entspricht n immer der
jeweiligen Stufenzahl.



Es erscheint Thre Antwort Erlduterung
25. STO1 P Kw XXXXXX Eingabe der Leistung der jeweiligen
6-stellig Abschaltstufe in KW
Bereich: 0....999 999 KW
STn P KW XXXXXX wobei n die eingegebene Stufenzahl
6-stellig ist.
26. STO1 SCHL J/N x Definiert die Ausgangslogik der je-
1-stellig weiligen Uberwachungsstufe. Bei "'J"
im Normalbetrieb geschlossener Kontakt
STn SCHL J/N x und bei Abwurf der Stufe offener Kontakt
1-stellig am Ausgang des Relais.
27. STO1 RGAB XX Abschaltung nach Rangfolge;
2-stellig jeder Stufe wird eine frei wihlbare
Abschaltprioritédt bezliglich der
STn RGAB XX Stufenzahl n vorgegeben.
2-stellig
28. STO1 RGZU pold Zuschaltung nach Rangfolge;
2-stellig jeder Stufe wird eine frei wihlbare
Zuschaltprioritét beziiglich der
STn RGZU XX Stufenzahl n vorgegeben.
2-stellig
29. STO1 MSPR MIN xxx Definiert die Zeit ab Mefperiodenanfang,
3-stellig in der die entsprechende Stufe nicht
abgeworfen wird.
STn MSPR MIN xxx Eingabe in Minuten
3-stellig
30. PROG ENDE J/N J Programmence

Es werden nun vom Microcomputer die eingegebenen Daten in den Arbeitsspeicher
{ibertragen.Die Ubertragung erfolgt in einzelnen Blocken und kann auf dem Dis-
play kontrolliert werden (ca. 3 Minuten).

Wurde beim Display ein interner Ablauf des Meflperiodenzyklusses programmiert,
so erscheint nach der Blockiibertragung in der LCD-Anzeige:

1] VTSYN' '
Wenn bei dem EVU-Maximumzidhler nach der Riickstelldauer eine neue Meflperiode be-

ginnt, wird kurz die Funktionstaste ""TSYN'' betdtigt und damit synchron zum EVU-
Maximumzdhler die MeRperiode gestartet.

Nach erfolgter Blockiibertragung kann die Busleitung an den am Netzteil dafiir
vorgesehenen Klemmen (23-24-25) angeschlossen werden (Anstecken).

-10-
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3.3 Nachsynchronisation der Meflperiode

Sollte der Gleichlauf der Mefperiode verloren gegangen sein (z.B.
durch Netzausfall), kann durch Betdtigung des Tasters auf der Haupt-
prozessorbaugruppe nach der Riickstelldauer am EVU-Maximumz&dhler die
MeRperiode wieder synchronisiert werden.

3.4 Nachsynchronisation der Zeit

Wird das Energiekontrollsystem mit intern erzeugtem Synchronimpuls
betrieben, so mufl die im Schritt 5 des Dialoges eingegebene Uhrzeit

im Anschlufl an die Blockiibertragung und Synchronisation der Meflperiode
korrigiert werden.

1. Taste "{" driicken

Es erscheint Thre Antwort Erlduterung
2. KENNWORT SERVUS {s. Dialog
3. AUSBAUSTUFE 1 {s. Dialog
4. ZEIT XX XX XX ‘Eingabe der aktuellen Uhrzeit,
z.B. 07-32-12 jedoch Vorgabe von ca. 30 Sek.
"= = Leerzeichen
5. TSYN Bei Erreichen der eingegebenen Zeit

(Vergleich mit Uhrzeit) Funktions-
taste "TSYN'" driicken. Damit ist die
"innere Uhr" auf die Uhrzeit syn-

chronisiert.
6. DATUM fZeile zuriick
7. ZEIT ‘  Zeile zuriick
8. KENNWORT ’Zeile zurick

Damit ist die Zeit korrigiert.

Bei der Umstellung von Sommerzeit auf Winterzeit bzw. umgekehrt kann ebenso
nach dem angegebenen Schema vorgegangen werden. Somit eriibrigt sich eine kom-
plett neue Programmierung des Dialoges.

Die Funktion des Energiekontrollsystems ist widhrend der Nachsynchronisation der
Zeit nicht unterbrochen.

3.5 Umprogrammierung

Bei Anderung der anlagenspezifischen Daten mufl das Geridt umprogrammiert
werden. Dabei wird folgendermafen vorgegangen:

1. Taste ”‘ " driicken

Es erscheint Ihre Antwort Erlduterung

2. KENNWORT SERVUS { s. Dialog
3. AUSBAUSTUFE 1 y s. Dialog

=-11-
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Mit der Taste "{" Zeilenvorschub wird die zu #ndernde Zeile aufgesucht
und umprogrammiert. Anschliefend wird mit der Taste Zeilenvorschub bis
zum Programmende der Programmiervorgang abgeschlossen. Das Lastkontroll-
system arbeitet bis zum Abschluf der Blockiibertragung mit den alten Da-
ten weiter. Will man die eingegebenen Daten nur iberpriifen, muf man das
System mit der Taste '} " riickwirts wieder verlassen.

3.6 Batteriepuffer

Die bei der Programmierung eingegebenen kundenspezifischen Daten werden

in einem fliichtigen Speicher (RAM) abgelegt. Bei einem Netzausfall blei-
ben diese eingegebenen Werte durch einen Batteriepuffer fur mindestens

5 Stunden erhalten. Bei lingerem Netzausfall muf das Energiekontrollsy-

stem MI 7000N nach Wiedereinschaltung der Netzspannung neu programmiert

werden (siehe Inbetriebnahme).

3.7 Hand-Automatik-Schaltung im Signalumsetzer

Stufe 1
g-:; ___————Stufe 2
a3 '
4 :
s .
a6
-7 '
8’-_"““--Stufe 8
A H
- [
. Automatik/ \,Handschaltung

In jedem Signalumsetzer ist fiir die einzelnen Abschaltstufen eine Hand/Automatik-
Schaltung vorgesehen.

In Stellung "A" (Automatik) sind die Verbraucher fiir eine erforderliche Ab-
bzw. Zuschaltung freigegeben (Normalbetrieb).

-12-
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Bei Stellung '"H" (Handschaltung) wird der potentialfreie Ausgangskontakt
der jeweiligen Stufe definiert geschlossen. Der Zustand der angeschlos-
senen Verbraucher hingt in diesem Falle von der Programmierung der Aus-
gangslogik ab (siehe Dialog):

1) Wurde die Frage im Dialog ''STOn SCHL J/N'" mit "'J" beantwortet (also
SchlieRerfunktion), so wird in der Stellung '"H' der Verbraucher defi-
niert eingeschaltet. :

2) Wurde die Frage im Dialog ''STOn SCHL J/N'' mit 'N' beantwortet (also
Offnerfunktion), so wird in der Stellung "H' der Verbraucher defi-
niert ausgeschaltet.

Achtung: Ist am Signalumsetzer 1 an der Stufe 1 die Watch-Dog Einheit
(Stormeldung) angeschlossen, so muf fiir diese Stufe der ent-
sprechende H/A-Schalter auf "Automatik' eingestellt werden.

4. Erliuterungen zum Prinzip der Hochrechnung

Das System {iberwacht den Energieverbrauch iiber die Periode T. Der Beginn
wird dem System in der Regel uber einen Impuls, der vom EVU-Periodenim-
puls abgeleitet ist, mitgeteilt. Andererseits ist es moglich, eine Perio-
dendauer beliebiger Linge zu programmieren, wobei die Rickstellung dann
automatisch - vom Mikroprozessor gesteuert - erfolgt.

Das System erwartet von der Bezugsmessung in der Ubergabestelle Arbeits-
impulse, deren zeitlicher Abstand ein Maf fiir die Leistung ist. Aus dem
zeitlichen Abstand zwischen zwei Impulsen wird die momentane Leistung

PMom zum Zeitpunkt t berechnet.

Das fiir eine Bezugsperiode T vorgehaltene Leistungsmaximum P ax wird dem
System als Absolutwert in kW eingegeben. Durch Multiplikatio mit T
errechnet das System die vorgehaltene Energie wMax’ die zu liberwachen ist.
Die bis zum Zeitpunkt t aufgelaufene Arbeit ergibt sich zu

Wt = Pt -t
Fir den noch zu erwarteten Bezug WfR in der Restzeit gilt:

th = Pt. tR

Geht man davon aus, daf die Momentanbelastung P, bis zum Ende der Periode
T konstant bleibt, ergibt sich eine noch verfﬁgﬁare Arbeit WV:

W =W - Wt - Wi

v Max R
w&
PV = fﬁ

P stellt die noch verfligbare Leistung dar. Sie ist als Korrekturfaktor
zu werten, um den die Momentanleistung erhsht werden kann.
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In Bild 1 ist flir den Zeitpunkt t der Bezug tiber die Zeit aufgetragen.
Die Leistung entspricht dem Steigungswinkel zwischen der Arbeitsgeraden
und der Zeitachse. Im Falle "c¢'" liegt Unterlastverhalten vor. Die noch
verfiighare Leistung P_ ist positiv. Es konnen also noch Verbraucher zu-
geschaltet werden. Ubérlastverhalten ist im Fall ''a'" aufgetreten. Es
miissen Verbraucher abgeschaltet werden, Pv ist negativ.

Damit stellt die vom System errechnete noch verfiigbare Leistung P_ eine
Korrekturgrofe dar, die bei gleichbleibenden Lastverhdltnissen immer
grofere Werte annimmt. Sie ist diejenige "StellgrdRe', die eine ziel-
gerichtete und wirtschaftlich optimale Beeinflussung der schaltbaren
Verbraucher ermdglicht. Korrigiert man die Momentanleistung um ihren
Wert, erhdlt man die Arbeitsgerade (Fall 'b") deren Steigungswinkel
einer optimalen Leistung entspricht und genau ins Maximum fiihrt.

8ild 1: Energiebe-
sug In Abhiinglg-
keit von der Zsit

8 Uberiastverhai- '

ten, b Arbeitsge-
rade (optimsie Lei-
stung), ¢ Unterlast-
verhaiten

i

5. Fehlererkennung

Bei fehlerfreier Arbeitsweise des Gerdtes ist am Display der Schriftzug
KBR-MULTIMAX...z.B. A3
zu sehen, der im Wechsel von ca. 1,5 Minuten als Laufschrift erscheint.

Wesentliche Storungsfdlle im System werden am Display angezeigt:

*1* RUECKSTL.?
Bei externer Synchronisation der Mefleriode fehlt der Riickstellimpuls.
Gegebenenfalls auf interne Synchronisation umprogrammieren (siehe
Progr. Pkt. 9 und 10). Diese Fehlermeldung erscheint auch bei lidngerem
Netzausfall (iiber 5 Stunden), da dann die anwenderspezifischen Daten des
Programms verloren gehen.—~Neu programmieren!

-14-
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*3* GEFAHR UEBER . . )
Signalisiert, daB der vorgegebene Maximalwert in der Meflperiode iiber-

schritten wird bei unverinderter Leistungsentnahme. Nach Abschaltung
aller zuldssigen Stufen gegebenenfalls weitere Verbraucher von Hand
abschalten. Diese Fehlermeldung erscheint auch bei ldngerem Netzaus-
fall (iiber 5 Stunden), da dann die anwenderspezifischen Daten des
Programms verloren gehen.-=Neu programmieren!

*10* TARIF-FEHL. : . . )
Signalisiert, daf kein Sollwert aktiviert ist. Es fehlt die Bricke

(Klemme 1...4) oder die Tarifumschaltung vom EVU-Zdhler ist defekt.
Keine Sollwert-LED leuchtet. Entsprechend Anschlufiplan die entspre-
chende Briicke an der Klemmleiste einsetzen.

*11* FEHL.STF1

Die angesprochene Stufe signalisiert, daB im Signalumsetzer ein Fehler
aufgetreten ist:

- fehlender Netzanschlufl am Signalumsetzer

- Unterbrechung, KurzschluB oder Vertauschung der Busleitung.

(Die Anzeige erscheint nach der Programmierung so lang, bis die Bus-
leitung angeschlossen ist).

Bei Uberschreitung des vorgegebenen Maximums konnen folgende Fehler vor-
liegen:

- Falsche Programmierung (Sollwert, Wandlerfaktoren, Impulswertigkeit des
Zdhlers),

- fehlender Arbeitsimpuls (Polarit#dt beachten!)

- Eingabe zu groBer Sperrzeiten fiir die einzelnen Stufen

- Ausstieg des Prozessors durch lédngeren Netzausfall (kundenspezifische
Programmierung geht verloren, Neuprogrammierung vornehmen!)

Mefperiode des Gerdtes lduft nicht synchron zu Mefperiode des EVU
(Nachsynchronisation)

Unkontrollierte Nachfiihrung des Sollwertes. Die zu iiberwachende
Anlage nochmals analysieren!

Zusatzeinrichtungen

Stérmeldung

Die Maximum-Stérmeldung Typ MS 1000 ist eine Computer-Selbstiiberwachung
die einen Ausfall des Kontrollsystems signalisiert.

Uber einen potentialfreien Ausgang dieser Einheit kann im Stérungsfall
eine optische oder akustische Meldung aktiviert werden.

Der Anschlufl der St&rmeldung ist aus dem Anschlufiplan unter Punkt 2 er-

sichtlich. Systembedingt ist die Stérmeldung widhrend er Erstprogrammie-
rung und Blockiibertragung aktiviert.

-15-
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6.2 Schutz vor Uberspannung

Zum Schutz unserer elektronischen Gerdte empfehlen wir den Einbau eines
Uberspannungsschutzes.

PLUGTRAB ist ein steckbarer Uberspannungsschutz aus Gasableitern, Vari-
storen und Supressor-Dioden. Der Baustein wird direkt in die 220 V -
Netzzuleitung des zu schiitzenden Gerdtes eingeschleift und leitet hohe
Stofistréme und Uberspannungsspitzen (z.B. Blitzschlag, Schalthandlungen
im EVU-Netz) bei kurzen Ansprechzeiten zuverlidssig ab.

Der Baustein ist bei der Firma Phoenix Contact, Postfach 1341, 4933 Blom-
berg-Lippe, Telefon-Nr.: 05235/551 fiir einen Preis von unter DM 200,C0
erhdltlich.

PLUGTRAB Basiselement PLUGTRAB Stecker
UFBK 2-PE/L-220 AC-BE : UFBK 2-PE/L-220 AC-ST
Best.-Nr.: 2792374 Best.-Nr.: 2794194

6.3 Taktsteuerung UTS 2000

Die Lastverteilung mit der Taktsteuerung ist eine Ergidnzung vorzugsweise
da, wo elektrische Energie gespeichert werden kann (Heizung, Kiichengerd-
te, Kithlanlagen). Der modulare Aufbau gestattet den Anschluf von 4...28

Gerdten an eine Unterstation.

-16-
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7. Anhang

Programmierungsdialog

KENNWORT SERVUS
AUSBAUSTUFE 1
ZEIT

TSYN ~ Tsyn
DATUM

MAXWACH J
T IMP EXT J/N
T IMP INT J/N
T NETZ O J/N
MESSP MIN
RUECKST SEK
ZEW IMP/XVH
UEBVER U
UEBVER I

P1 SOL KW
P2 SOL Kw
P1 NACHF J/N
P2 NACHF J/N
P RUECK E J/N

WATCHDOG J/N

STUFENZAHL
STO1 P XKW
STOZ P XW
STO3 P KW
STO4 P Kw
STOS P KW
STO6 P KW
STO7 P KW
STO8 P KW

v v 9 v v o

Eingabe

Std. Min. Sek.
XX=XX=XX

11" = Leerzeichen

Tag Monat Jahr
XX=XX~XX
"-"" = Leerzeichen

_18_



STO1
STO2
STO3
STO4
STOS
STO6
STO07
STO8

STO!1
STO2
STO3
STO4
STO5
STO6
STO07
STO8

STO1
STO2
STO3
STO4
STOS
STO6
STO7
STO8

STO1
ST02
STO3
STOA
STOS

STO6
STO7
STO8

PROGR ENDE J/N

SCHL J/N
SCHL J/N
SCHL J/N
SCHL J/N
SCHL J/N
SCHL /N
SCHL J/N
SCHL J/N

RGAB
RGAB
RGAB
RGAB
RGAB
RGAB
RGAB
RGAB

RGZU
RGZU
RGZU
RGZU
RGZU
RGZU
RGZU
RGZU

MSPR MIN
MSPR MIN
MSPR MIN
MSPR MIN
MSPR MIN

MSPR MIN
MSPR MIN
MSPR MIN
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Stérmeldung
MS 1000

7.004.001
Aus. 10/87

Die Stdrmeldung MS 1000 ist eine Computer-Selbstiiberwachung, die
einen Ausfall der KBR-Maximumwichter und Energiekontrollsysteme
signalisiert. Uber den potentialfreien Ausgang der St&rmeldungs-
einheit kann im Stérungsfall eine optische oder akustische Meldung

aktiviert werden.

Technische Daten:
Anschlufl
Gehduse

Schutzart
Umgebungstemperatur
Relaisausgang
Belastbarkeit

Schaltbild:

220 V, 50 Hz

Kunststoffgehduse,

geeignet fiir Wandbefestigung

oder Schnappbefestigung auf 35 mm
Normschiene.

IP 40

1 Wechsler, potentialfrei
500 VA, 2 A bei 250V

Lt1to 1

220v, | g:

50 H2z o 4

PEO S

06

L A1 O 7

Sugnalum _-l A2 o 8

. setzer A3 o 9

b 010

. Zw. — E1 011

Relaisstufe E2 012
L ]

Hinweis: Im Stérungsfall oder bei Abfall der Versorgungs-
spannung am MS 1000.

Al —

A2
as 1

o

Storung

e



MaRzeichnung:
U -
KBR
=
Watch- ;
nlod
52 108
Schaltung§vorschlagi

Programmierung der Ausgéngslogik aller Oberwachungsstufen als
"Schlieferfunktion', d.h. bei Normalbetrieb geschlossener Kontakt
und bei Abwurf der jeweiligen Stufe offener Kontakt am’ Ausgang
des Relais.

9 Hupe, Blinklicht, o.&.

L =J
1 8§ t "Storung”
7
Watch - Dog. Schaltkontakte am Signalumsetzer
Stufe 2
Stufe 3
Stufe &4
Stufe 5 zu den einzelnen Ver-
brauchern bzw. Schalt-
Stufe & | ) schiitzen
[ 1 1
1 | |
] '
Stufe n l_/f___——

Im Stérungsfall werden somit alle Verbraucher abgeschaltet,
so dafl die Gefahr einer Leistungsiiberschreitung nicht besteht.
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<XBR

1/85

Fiir den Anwender

Bei dem von Ihnen bezogenen Maximumiiberwachungsgeridt handelt es
sich um ein KBR - Qualitdtserzeugnis.

Bei der Auswahl der Bauteile wird grofler Wert auf Zuverlissigkeit
und Qualitdt gelegt. Alle Gerdte werden vor Auslieferung einem
100-Stunden-Test und einer Hochtemperaturpriifung unterzogen.

Sollte jetzt trotzdem ein Fehler vorliegen oder das Gerdt nach
einer kurzen Zeit ausfallen, so tritt bei Ihnen die Frage nach
den Folgekosten auf.

Es ist ein Gebot der Fairnef, Sie vorher iiber den Rechtsstand
aufzukléren.

Wir liefern nach den ''Allgemeinen Lieferbedingungen fiir Erzeug-
nisse und Leistungen der Elektroindustrie' hierin heifit es unter
IX. Absatz 1 :

Fiir Mingel, zu denen auch das Fehlen zugesicherter Eigen-
schaften z&hlt, haftet der Lieferer wie folgt:

1. Alle diejenigen Teile oder Leistungen sind nach Wahl des
Lieferers unentgeltlich nachzubessern, neu zu liefern oder
neu zu erbringen, die innerhalb von 12 Monaten - ohne Riick-
sicht auf Betriebsdauer - vom Tage des Gefahriiberganges an
gerechnet, nachweisbar infolge eines vor dem Gefahriibergang
liegenden Umstandes, insbesondere wegen fehlerhafter Bauart,
schlechten Materials oder mangelhafter Ausfithrung unbrauch-
bar werden oder deren Brauchbarkeit erheblich beeintrichtigt
wurde. Die Feststellung solcher Mingel muf dem Lieferer un-
verziiglich schriftlich gemeldet werden.

9. Weitere Anspriiche des Bestellers gegen den Lieferer und dessen
Erfillungsgehilfen sind ausgeschlossen, insbesondere ein An-
spruch auf Ersatz von Schidden, die nicht an dem Liefergegen-
stand selbst entstanden sind. Dies gilt nicht, soweit in Fillen
des Vorsatzes, der groben Fahrlidssigkeit oder des Fehlens zuge-
sicherter Eigenschaften zwingend gehaftet wird.

Wir haften also nicht fiir Folgeschidden. Es ist uns auch nicht mdglich
fiir Sie eine entsprechende Versicherung abzuschliefen, da es sich um
einen reinen geldlichen Verlust handelt (hshere Stromkosten).

Wir empfehlen Ihnen deshalb sich mit Ihrer Versicherung in Verbindung

zu setzen, um unter Nennung der monatlichen Einsparung eine Versi-
cherung abzuschliefien.

Mit freundlichen Griilen




